
１ はじめに0 事前準備・概要

SC Edge 2設置

電源ON iPad接続

プロジェクト（現場）
作成

PPKロギング

ドローンフライト

点群生成・確認

2 プロジェクト（現場）作成
詳しくはマニュアルP２０参照

3 PPKロギング設定

4 PPKロギング開始 ５ 点群（3Dマップ）生成

SC Edge 2を三脚に固定し天頂が開けている安定な場所に設置
※携帯通信が利用でき、プロジェクション座標またはVRSでのロー
カライズ情報がある場合、EDGE2は任意の場所に設置することが
可能です

※ドローンフライトは別紙各ドローン
の推奨飛行設定マニュアルを参照く
ださい

※SC Dashboardの契約が無い方
はアップロードの必要はありません
必要な方は一気通貫処理でアップ
ロードも自動で実施可能です。

ドローンフライト前

ドローンフライト後

①起動動作LED
②ステータスLED
③電源ボタン
④電池残量

⑤iPad起動画面

❶ ③電源ボタンを4秒押してSC Edge 2を起動
➋ ⑦Wifi設定画面で[EBJBXXXX] に接続できているか確認

※XXXXはシリアル番号 通常は自動で接続されます、
❸iPadで⑥Edge２アプリを起動

⑥SC Edge 2アプリ ⑦Wifi設定画面

➌ プロジェクト名を入力
➍ プロジェクション座標の場合はEPSG/Geioidを選択
※Dashboardを介さずにローカル座標を出力する場合は
CSVからローカル座標を定義をしてください、エッジから直接
Dashboardにアップロードする場合は測地系は何を選択し
てもWGS84でアップロードされDashboardの測地系にアッ
プロード後に変換されます。

❺作成ボタンを押すとプロジェクトが作成されます。

❶ ポイントの追加を押す(ファイル入力は右側ボタン)
既知点に設置する場合は、手入力またはCSVから座標を読み込み
正準台を用いて正確に設置してください。下記は任意点の手順です

➋ ポイント名(任意の名前)を入力
➌ ネットワークRTKにチェックを入れ、測位実行
❹ 追加ボタンを押し、PPKロギング設定完了

❶ SC Edge 2の設置位置情報を確認
➋ ドローンフライト前にPPKログ取得開始
➌ ドローンフライト後にPPKログ取得終了

❺ プロジェクト画面でドローン画像の読み込む

❻ フライトデータをSDからインポートした後、
処理したいドローンフライトデータにチェックを入れ、OKボタンを押す
※複数データを結合処理する場合は複数データにチェックを入れます

PPK Fix率の表示を確認[90%以上を推奨]

ログ取得開始 ログ取得終了

ドローンフライト時間

PPKログ取得時間

ドローンフライト前に取得開始、フライト後に取得終了する

❶ドローン計測モードに設定
❷ 新しいプロジェクトを作成
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i-con 精度検証

成果品のアップロード

成果品の帳票

❶ 点群生成ボタンを押す
➋ データ生成ボタンを押す

➌ PPKを使用を押します、アップロード先があれば選択し、次
へを押します、ここでアップロード先を指定しておくと自動で
Dashboardに成果品がアップロードされます
※エッジ２はPPKのみの処理で精度検証を行っておりますので
通常はGCPの設置/処理は必要ありません。

❹ ドローンのSDカードをSC Edge 2に挿入 ❼ 不要物除去、密度、オルソの設定を行い、PPK処理開始を押します
※起工測量は中密度以上、出来形は高密度以上を推奨します

※すべての密度でのI-conレポート帳票はバージョン７以降で対応します



7 i-con精度検証
詳しくはマニュアルP77参照

８ 成果品の帳票について

6点群結果確認

❶USBにi-conに必要なデータを出力可能です
i-conの精度検証結果の画面にてUSBに出力するを押します

❷検証点をCSV形式で読み込みます

作業終了後
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❶ 計算完了を確認
➋ 3次元点群情報を確認
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❶ I-con精度検証を押す

❸ 読み込み完了した検証点を確認して開始を押す

❹ 精度検証を行う検証点をタップします

❺ 検証点の中心をそれぞれ選んでいきます

❻ すべての検証点の中心選んだら位置の
確定を押します

❼検証結果が表示されたら完了です

❸Dashboardにアップロードしない場合はUSBに点群データ
を出力可能です

以下三点を出力可能です
❶８０％ラップ根拠資料
➋ 水平垂直精度確認結果
➌ カメラキャリブレーション結果 ❶作業終了後、電源をOFFにして完了です

❶

❷

❸


